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Mechatronika v pol'nohospodarstve: Aplikacia robotiky a
automatizovanych strojov v polnohospodarstve

Cielova skupina: Mali a rodinni polnohospodari, zamestnanci v polnohospodarskych
podnikoch; Skolitelia odborného vzdelavania a pripravy a zainteresované strany; poradcovia
pre rozvoj vidieka, polnohospodarski inzinieri a konzultanti

Predpokladana dizka trvania: 10-15 minut na modul

Vysledky vzdelavania (pristup zalozeny na kompetenciach)

Znalostné: Uciaci sa pochopia ulohu mechatroniky v polnohospodarstve a uvedomia si, ako
robotika a automatizacia zvysuju efektivnost a udrzatelnost. Identifikuju kl'ucové
polnohospodarske roboty, systémové komponenty a vyhody automatizacie.

Na zaklade zruénosti: Ziaci budu ovladat a analyzovat Udaje z automatizovanych
polnohospodarskych systémov, odstranovat bezné technické problémy a uplatriovat techniky
presného polnohospodarstva. Posudia robotické rieSenia pre konkrétne potreby
polnhohospodarstva.

Zalozené na postojoch: Uciaci sa ocenia vplyv automatizacie na polnohospodarstvo, ocenia
ulohu technologie pri znizovani poctu pracovnych sil a osvoja si pokrokové myslenie v oblasti
udrzatelného polnohospodarstva. Zvazia aj etické a socialne aspekty automatizacie.
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Uvod do polnohospodarskej robotiky

Pol'nohospodarska robotika prinasa revoluciu do

moderného polnohospodarstva, zvysuje

efektivnost, presnost a udrzatelnost. Tieto
pokrocilé systémy automatizuju ulohy narocné
na pracu, znizuju naklady, zvysuju produktivitu a

rieSia nedostatok pracovnych sil.

V tejto kapitole sa skima, ako robotika meni

polnohospodarstvo, poskytuje prehlad
kl'dCovych robotickych rieseni a rozoberaju sa

prilezitosti a vyzvy pri ich zavadzani.

Kliknite pre
viac informacii

-

agriculture



https://dailyillini.com/news-stories/2018/01/23/university-startup-develops-5000-agricultural-robot/

Ako roboty menia polnohospodarske postupy

Zavedenie robotov riadenych umelou inteligenciou meni polnohospodarstvo tym, ze
automatizuje opakujuce sa ulohy, ako je sadenie, pletie, zber a triedenie. Tieto robotické
systémy vyuzivaju pocitaéoveé videnie, strojové ucenie a technolégie senzorov na pracu s
vysokou presnostou a efektivnhostou.

KluCové transformacie v polnohospodarstve pomocou robotiky zahfhaju znizenie zavislosti od
pracovnej sily, kedZe roboty nahradzaju alebo pomahaju ludskym pracovnikom a rieSia
nedostatok pracovnej sily. ZvySena presnost a produktivita umoznuju strojom pohananym
umelou inteligenciou vykonavat ulohy rychlejSie a presnejSie ako manualna praca. Nizsi vplyv
na zivotné prostredie sa dosahuje cielenou aplikaciou vody, hnojiv a herbicidov, ¢im sa
minimalizuje mnozstvo odpadu a odtok chemikalii. Okrem toho zvySena sSkalovatelnost
umoznuje farmam zvySit produkciu bez proporcionalneho zvySenia spotreby prace alebo zdrojov.

Priklad: Autondmne roboty na zber ovocia vyuzivaju umelu inteligenciu a kamery na
identifikaciu zrelého ovocia, ¢im sa znizuje mnozstvo odpadu a optimalizuje vynos.
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Prehl'ad robotickych vyoravacov buriny, zberacov a zberacov

Robotické odstrafnovace buriny zistuju a odstraniuju burinu bez pouzitia herbicidov pomocou
mechanickych ramien alebo laserovej technolégie. Tym sa zniZuje zavislost od chemikalii a
podporuje sa ekologické polnohospodarstvo.

Priklad: Robot Oz spolocnosti Naio Technologies sa autondmne pohybuje po poliach,
vytrhava burinu a zaroven chrani plodiny.

Kliknutim na video si

[ e pozrite priklad

| CROP : Carrot

| TOTAL AREA: 350m?

| INTER-ROW DISTANCE : 33cm
SOIL TYPE : sandy soil
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Prehlad robotickych pleckovacich strojov, zberacov a zberacov

Robotické zberace pouzivaju pocitacové videnie a robotické ramena na zber ovocia a
zeleniny s minimalnym poskodenim. Tieto roboty mozZu pracovat vo dne aj v noci, ¢im sa
maximalizuje efektivita zberu.

Priklad: Robot na zber jabik od spolo¢nosti FFRobotics napodobriuje pohyby [udskej ruky a
opatrne oddel’uje jablka od stromov.

Kliknutim na video si

pozrite priklad
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Prehlad robotickych pleciek, zberacov a kombajnov

Robotické kombajny automatizuju zber obilia, zeleniny a ovocia a optimalizuju rychlost a
kvalitu. ZnizZuju straty po zbere tym, ze zabranuju vzniku otlakov a kazeniu.

Priklad: Priklad: Roboticky zberac jah6d od spolocnosti Agrobot skenuje a zbiera zrelé
jahody bez poskodenia rastlin.

Kliknutim na video si

pozrite priklad
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Prilezitosti a vyzvy v oblasti robotickej integracie

Integracia robotiky v polnohospodarstve
predstavuje vyznamné prilezitosti vratane:
* vyssiu efektivnost, kedZe roboty pracuju
nepretrzite, bez vplyvu unavy alebo
poveternostnych podmienok;
poskytuju aj uspory nakladov v priebehu
Casu, kedZze robotické systémy napriek
vysokym pociatocnym nakladom znizuju
dlhodobé naklady na pracovnu silu a
prevadzku;
navyse polnohospodarstvo zalozené na _ ~
udajoch profituje z robotov vybavenych https://wwiw.roboticstomorrow.com/story/2015/04/agrobot-strawberry-
umelou inteligenciou, ktoré poskytuju naesters/3950/
poznatky v realnom case na lepsie
rozhodovanie.




Prilezitosti a vyzvy v oblasti robotickej integracie

Niekolko vyziev vsak zostava:
» Vysoké pociatocné investicie su hlavnou prekazkou pre malé a stredné farmy,

pretoze robotické rieSenia si vyzaduju znacné pociatocné naklady.

* Vyzvy predstavuje aj technicka zlozitost a udrzba, kedZe polnohospodari potrebuju
Specializované skolenia na efektivnu obsluhu a opravy robotickych systémov.

* Daldim problémom je obmedzena prispdsobivost, pretoze polnohospodarske
prostredie je nepredvidatelné, ¢o robotom stazuje efektivnu prevadzku v nerovnom
teréne, extrémnom pocasi alebo pri velmi premenlivych plodinach.




Prilezitosti a vyzvy v oblasti robotickej integracie

Okrem technickych vyziev je potrebné

rieSit aj regulacné a etické otazky:

* KedZze roboty nahradzaju fudsku
pracu v niektorych
polnohospodarskych cinnostiach,
politiky by mali zabezpedit, aby sa
pracovnici rekvalifikovali a presli na
noveé ulohy, a nie aby boli vytlaceni.
Regulacie tykajuce sa vyuzivania
umelej inteligencie v
polnohospodarstve a etické obavy
tykajuce sa automatizacie a ochrany
osobnych udajov si budu vyzadovat
starostlivé riadenie.

https://siamagazin.com/meet-the-agrobot-a-robotic-strawberry-harvester/




Polnohospodarstvo je
najzdravsie, najuzitocnejsie
a najuslachtilejsie
zamestnanie cloveka a dnes
ho robotika robi
g,fekt/'vn ejsim,

uarzatelnejsim a
inovativnejsim ako
kedykolvek predtym."

Thomas Jefferson
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Vyzva na akciu

Prakticka ¢innost: ""Najdi robota v pol'nohospodarstve"

* \V\yhladajte jeden realny priklad polnohospodarskeho robota, ktory sa
pouziva na sadenie, pletie, zber alebo monitorovanie.

* Uloha: Napiste kratky opis (100 - 150 slov), v ktorom vysvetlite, ako
funguje, aké su jeho hlavné vyhody a pripadné problémy spojené s jeho
pouzivanim.

* Nepovinné: Najdite obrazok alebo video robota v akcii a podelte sa o
kliCové poznatky.




Vyzva na akciu

Podnet na diskusiu:

Aké polnohospodarske ulohy by sa podla vds mali automatizovat? Ako by
mohla robotika vyriesit klic¢ové vyzvy v modernom polnohospodarstve?

Ciel Toto zapoji ziakov, podpori ich kritické myslenie a umozni im prepojit
teoriu s realnymi aplikaciami.
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