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Konserwacja i
rozwigzywanie problemow

Wiasciwa konserwacja i diagnostyka
usterek maja zasadnicze znaczenie dla
zapewnienia trwatosci, wydajnosci

i niezawodnosci systemow
mechatronicznych stosowanych

w rolnictwie.

Regularna konserwacja pomaga
zapobiegac nieoczekiwanym awariom,
skraca przestoje i optymalizuje wydajnos¢
systemow robotycznych, czujnikéw

i sitownikow.

@ smart sustainable agriculture



Najwazniejsze zasady
konserwacji systemow
mechatronicznych

Aby zapewnic sprawne dziatanie
systemow robotyki rolniczej

I automatyki, rolnicy i technicy musza
wprowadzic rutynowe dziatania

w zakresie konserwacji zapobiegawcze;j.

Przyktad: Rolnik korzystajgcy

z autonomicznego robota do pielenia
powinien co tydzien kalibrowa¢ jego
czujniki wizyjne, aby zapewnic
precyzyjne wykrywanie i usuwanie
chwastow.

@ smart sustainable agriculture
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Konserwacja i rozwigzywanie problemoéw

Regularna konserwacjai rozwigzywanie probleméw majg kluczowe znaczenie
dla maksymalizacji wydajnosci w mechatronice rolniczej. Dzieki stosowaniu
ustrukturyzowanych dziatan profilaktycznych, rozpoznawaniu typowych
awarii systemow oraz przeprowadzaniu praktycznej diagnostyki rolnicy

i technicy mogg ograniczy¢ przestoje, poprawic precyzje dziatania oraz
wydtuzy¢ zywotnos¢é maszyn zrobotyzowanych. Wraz z postepujaca
automatyzacjg w rolnictwie wtasciwa konserwacja bedzie miata zasadnicze
znaczenie dla zapewnienia dtugoterminowego sukcesu i niezawodnogci = ™" e
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PODSTAWOWE ZASADY KONSERWACII




Podstawowe zasady konserwac;ji

* Regularnakalibracja czujnikéow: zapewnia doktadne gromadzenie danych dla
narzedzi rolnictwa precyzyjnego (np. czujnikdw wilgotnosci gleby, systemow
nawigacji GPS).

 Smarowaniei czyszczenie: Ogranicza zuzycie ramion robotow, sitownikow
i elementow mechanicznych.

* Kontrolaakumulatorowi uktadow zasilania: zapewnia prawidtowe dziatanie
akumulatorow w robotach autonomicznych i dronach, gwarantujgc
nieprzerwang prace.

* Aktualizacje oprogramowania sprzetowego i oprogramowania: zapewniajg
aktualnos¢ algorytmow Al, modeli uczenia maszynowego oraz
oprogramowania do automatyzacji.

Kontrolamechaniczna: pozwala wykryc¢ potencjalne usterki przektadni,
silnikow i uktadéw hydraulicznych, zanim spowodujg one przestoje.

Kliknij po wiecej

informacji (&) smart sustainable agriculture


https://transportsimple.com/blog/8-best-preventive-maintenance-practices-for-commercial-vehicles/

Typowe problemy i rozwigzania
w dziedzinie robotyki rolniczej

Pomimo zaawansowanej technologii roboty rolnicze moga
ulega¢ awariom spowodowanym warunkami
srodowiskowymi, nieprawidtowym dziataniem
oprogramowania lub zuzyciem sprzetu. Ponizej
przedstawiono typowe problemy oraz kroki stuzgce ich
rozwigzywaniu:

Typowe problemy i wskazéwki dotyczgce rozwigzywania
problemow:

e Usterki czujnikow: Jesli czujniki dostarczajg
niedoktadnych odczytow, nalezy je wyczyscié¢, sprawdzic
okablowanie i ponownie skalibrowac.

Problemy z t3cznoscia: Roboty korzystajace z GPS lub
sieci loT mogg doswiadczac utraty sygnatu. Nalezy
upewnic sie, ze oprogramowanie sprzetowe jest
zaktualizowane, a sieci dziatajg stabilnie.

@ smart sustainable agriculture



Typowe problemy i rozwigzania
w dziedzinie robotyki rolniczej
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Typowe problemy i wskazowki dotyczace
rozwigzywania problemow:

e Zuzycie mechaniczne: Sitowniki i silniki moga
z czasem ulegac zuzyciu. Nalezy regularnie
sprawdzaé, smarowac i wymienia¢ zuzyte elementy.
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e Usterki oprogramowania: Jesli ciggnik
autonomiczny btednie oblicza trase przejazdu
po polu, nalezy sprawdzi¢ dostepnos¢ aktualizacji
oprogramowania sprzetowego i ponownie
skalibrowac system GPS.

* Problemy z akumulatoramii zasilaniem: roboty
nagle sie zatrzymujg? Monitoruj liczbe cykli
tadowania akumulatoréw, wymieniaj zuzyte
elementy i optymalizuj ustawienia zuzycia energii.

@ smart sustainable agriculture







Praktyczne ¢wiczenia z diagnostyki systemowej

Praktyczne ¢wiczenia z zakresu rozwigzywania probleméw pomagajag
uzytkownikom nabra¢ pewnosci siebie w wykrywaniu i usuwaniu
usterek w systemach mechatronicznych.

Cwiczenie 1: Kalibracja czujnika

Zadanie: Uzyj recznego czujnika wilgotnosci gleby i porownaj odczyty
dla roznych warunkow glebowych. Skalibruj czujnik, aby zapewnic
doktadnos¢ pomiarow.

Cwiczenie 2: Testowanie sitownikow

Zadanie: Sprawdz dziatanie sitownika elektrycznego w uktadzie
robotycznym. Dostosuj ustawienia, nasmaruj elementy i obserwuj
Zmia ny W WydajnOS,Ci i pred kOS,Ci. @smart sustainable agriculture




Praktyczne ¢wiczenia z diagnostyki systemowej

Praktyczne ¢wiczenia z zakresu rozwigzywania probleméw pomagajg
uzytkownikom nabra¢ pewnosci siebie w wykrywaniu i usuwaniu
usterek w systemach mechatronicznych.

Cwiczenie 3: Sprawdzanie systemu drona

Zadanie: Sprawdzi¢ autonomiczne systemy powietrzne lub naziemne
pod katem problemoéw z zasilaniem, uszkodzen okablowania i btedow

tgcznosci. Wygenerowac raport diagnostyczny i zidentyfikowac
wszelkie niezbedne aktualizacje.

@ smart sustainable agriculture
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Sledz nas
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